Matriz Simétrica
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Se for quadrada e os elementos opostos à diagonal principal forem iguais
Propriedades (da transposta)
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Propriedades (da adição)
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Propriedades (da multiplicação por um n.º real)
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Multiplicação entre matrizes (n.º colunas A = n.º linhas B)
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Propriedades (da multiplicação entre matrizes)
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Discussão de Sistemas
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Matriz Inversa (invertível quando linearmente independente)
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Propriedades (da matriz inversa)
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Determinante de uma matriz quadrada
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Propriedades (dos determinantes)
· O det(A)=0 se tiver uma fila com todos os elementos 0
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· O determinante muda de sinal quando se trocam duas filas paralelas

· O det(A)=0 se tiver duas filas paralelas iguais
· O det(A)=0 se tiver duas filas paralelas proporcionais

· O determinante de uma matriz triangular superior é igual ao produto dos elementos da diagonal principal:
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Teorema de Laplace
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Regra de Cramer
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NOTA:

· Matriz A é regular 
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Linhas de A Linearmente dependentes
Adjunta (da matriz inversa)
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Combinação Linear
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 utilizando a matriz original, não a condensada, e apresentar o resultado em forma de sistema.
Funções - Topologia
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     NOTA: Os conjuntos ℚ e ℝ\ℚ não possuem pontos interiores
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· Um conjunto 
[image: image77.wmf]X

diz-se fechado se 
[image: image78.wmf]X

X

=

(fecho)


[image: image79.wmf]]

]

{

}

7

4

,

2

U

=

A


· 
[image: image80.wmf][

]

4

,

2

=

¢

A


· 7 é ponto isolado

Conjuntos

IN = {1,2,3,4,…}               Z = {…,-4,-3,-2,-1,0,1,2,3,4,…}

Q = Z U {fraccionários}     IR = Todos
Potências
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Nota:     
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Radicais
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Ex:
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Potências/Radicais
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Casos notáveis da multiplicação
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Fórmula resolvente
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Regra de Ruffini
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Composição de Funções
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Injectividade
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Função Inversa

Nota: Tem de ser injectiva
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Propriedades Logaritmos
· 
[image: image118.wmf]0

,

0

1

log

>

=

a

a


· 
[image: image119.wmf]x

a

x

a

=

log

; 
[image: image120.wmf]1

log

=

a

a


· 
[image: image121.wmf]x

a

x

a

=

log


· 
[image: image122.wmf](

)

y

x

y

x

a

a

a

log

log

log

+

=

´

     
[image: image123.wmf]y

x

y

x

a

a

a

log

log

log

-

=

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

·


· 
[image: image124.wmf]x

p

x

a

p

a

log

log

=


· Mudanças de base: 
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Fórmula Fundamental da Trignometria
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Fórmulas Básicas da Trignometria
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Razões trignométricas conhecidas
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Função Seno/Co-seno
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Função Tangente/Co-tangente

[image: image160.wmf]IR

Z

k

k

IR

f

®

þ

ý

ü

î

í

ì

Î

+

·

,

2

\

:

p

p

         
[image: image161.wmf]{

}

IR

Z

k

k

IR

f

®

Î

+

·

,

0

\

:

p

       

                                   
[image: image162.wmf]x

   
[image: image163.wmf]x

y

tan

=

                               
[image: image164.wmf]x

   
[image: image165.wmf]x

y

tan

=


Restrição do Seno
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Restrição do Coseno
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Restrição da Tangente
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Restrição da Cotangente
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Propriedades dos Limites
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Derivada da função composta
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Derivada da função inversa
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